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Onemli Bilgiler

UYARI

Bu talimatlan dikkatle okuyun ve cihazi kurmayi, calistirmayi ve cihazin bakimini yapmayi denemeden 6nce bilgi sahibi olmak igin
ekipmana g6z atin. Bu belgede veya ekipmanda, olasi tehlikeleri bildirmek veya bir proseduru agiklayan veya basitlestiren bilgilere dikkat
cekmek igin asagidaki 6zel mesajlar gorlebilir.

Tehlike veya Uyari glivenlik etiketine bu simgenin eklenmesi, talimatlara uyulmamasi halinde yaralanmaya yol agabilecek elektrik
tehlikesinin bulundugunu belirtir.

A Bu, glivenlik uyari simgesidir. Olasi yaralanma tehlikelerine karsi sizi uyarmak igin kullanilir. Olasi bir yaralanmayi veya 6limi

engellemek igin bu simgeden sonra verilen tim givenlik mesajlarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, acik bir sekilde tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde o6limle veya ciddi yaralanmayla
sonuglanacak durumlari belirtir.

A UYARI

UYARI, potansiyel olarak tehlike tegkil eden ve kaginilmamasi halinde élimle, ciddi yaralanmayla veya ekipmanin
hasar gérmesiyle sonuglanabilecek durumlari belirtir.

A DIKKAT

DIKKAT, potansiyel olarak tehlike tegkil eden ve kacginilmamasi halinde yaralanmayla veya ekipmanin hasar
gbérmesiyle sonuglanabilecek durumlari belirtir.

DIKKAT

DIKKAT, guvenlik uyari simgesiyle olmadan kullanildijinda, potansiyel olarak tehlike tegkil eden ve kaginilmamasi
halinde Uritinlerde hasara yol agabilecek durumlari gésterir.

LUTFEN DIKKAT

Bu kilavuzda "kontrol cihazi" ifadesi, NEC tarafindan tanimlanan haliyle ayarlanabilir hiz kontrol cihazinin kontrol cihazi kismini ifade eder.

Elektrikli ekipmanlarin kurulumu, galistiriimasi, servisi ve bakimi yalnizca yetkili personel tarafindan yapiimalidir. Schneider Electric, bu
Urtindn kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum igin sorumluluk kabul etmemektedir.

© 2009 Schneider Electric. All Rights Reserved
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Baslamadan once

Bu kontrol cihazinda herhangi bir prosediir gergeklestirmeden 6nce bu talimatlari okuyup anlayin.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

« Altivar 312 kontrol cihazini monte etmeden veya calistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin. Kurulum, ayarlama, onarim ve
bakim, yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

» Kullanici, tim ekipmanlarin topraklamasina iligkin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari gereksinimlerine uyumluluktan
sorumludur.

» Baskili devre kartlari da dahil olmak lGizere bu kontrol cihazindaki birgok parga hat geriliminde galismaktadir. DOKUNMAYIN. Sadece
elektriksel olarak yalitimli araglar kullanin.

» Gerilim altindayken ekransiz bilesenlere veya terminal seridi vida baglantilarina DOKUNMAYIN.
* PA/+ ve PC/- terminalleri veya DC bara kapasitorleri arasinda kisa devre YAPMAYIN.
« Kontrol cihazi servis islemlerinden énce:
- Harici kumanda giici de dahil olmak tzere tim gii¢ baglantilarini kesin.
- Kesilen tim gug¢ baglantilarinin Gzerine “ACMAYIN” etiketi yerlestirin.
- Kesilen tum gug baglantilarini agik konumda kilitleyin.
- DC bara kapasitérlerinin yiikiiniin bosalmasi igin 15 DAKIKA BEKLEYIN. Ardindan, DC geriliminin 42 V degerinden daha az
oldugundan emin olmak igin 16. sayfadaki “Bara Gerilimi Olgiim Prosediiri’nii uygulayin. Kontrol cihazi LED'leri, DC bara
geriliminin olmadiginin géstergesi degildir.

» Gug vermeden veya kontrol cihazini galistirip durdurmadan énce tim kapaklari takip kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

 Altivar 312 kontrol cihazini monte etmeden veya galistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin.
« Parametre ayarlarinda yapilacak her tirli degisiklik yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

A UYARI

HASARLI KONTROL CiHAZI EKiPMANI

Hasarli gériinen kontrol cihazini veya kontrol cihazi aksesuarini galistirmayin veya monte etmeyin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

» Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi kontrol yollarinin potansiyel ariza durumlarini hesaba katmali ve belirli 5Snemli kontrol
islevleri icin ariza sirasinda ve sonrasinda giivenli bir durum saglanmalidir. Onemli kontrol fonksiyonlarina érnek olarak acil durum
durdurma ve asiri hareket durdurma verilebilir.

+ Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.

« Sistem kontrol yollari, haberlesme baglantilarini igerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti arizalarinin sonuglari
hesaba katilmahdir.?

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

. Daha fazla bilgi icin NEMA ICS 1.1 (en son strim), “Dijital Kontroliin Uygulamasi, Kurulumu ve Bakimi igin Guvenlik Talimatlari” ve NEMA ICS 7.1 (en son strim),
“Yapim igin Glvenlik Standartlari ve Ayarlanabilir Hiz Kontrol Cihazi Sistemleri Segim, Kurulum ve Isletim Kilavuzu” belgelerine bakin.

[V

)]
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Baslamadan once

A DIKKAT

UYUMSUZ HAT GERILIMi

Kontrol cihazini agmadan ve konfiglire etmeden énce hat geriliminin, kontrol cihazi etiket plakasi Gzerinde yazan besleme gerilimi
araligiyla uyumlu oldugundan emin olun. Hat geriliminin uyumlu olmamasi durumunda kontrol cihazi hasar gorebilir.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanmaya veya ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RiSKi

Asagidaki kosullar altinda harici asiri yuk korumasi kullaniimasi gerekmektedir:

* Motor termik durum bellegi olmadigindan Urtine tekrar gug verilirken.

» Birden fazla motor galistirirken.

« Kontrol cihazi nominal akiminin 0,2 katindan dusuk degerlere sahip motorlar ¢alistirirken.
* Motor anahtarlamasi kullanirken.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir
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Belge yapisi

Asagidaki Altivar 312 teknik belgeleri, Schneider Electric web sitesinde (www.schneider-electric.com) ve ayrica DVD-ROM'da (referans
VW3A8200) bulunmaktadir.

Kurulum kilavuzu

Bu kilavuz hiz kontrol cihazinin nasil kurulup baglanacagini anlatmaktadir.

Programlama kilavuzu

Bu kilavuzda, hiz kontrol cihazinin terminalinin fonksiyonlari, parametreleri ve kullanimi anlatiimaktadir (dahili ekran terminali, opsiyonel
grafikli ekran terminali ve opsiyonel uzak terminal).

Basitlestirilmis kilavuz

Bu kilavuz, programlama ve kurulum kilavuzunun bir pargasidir. Bu kilavuz, kontrol cihaziyla birlikte verilir.

Hizl Baglatma

Hizli Baslatma, basit uygulamalar i¢in motoru hizli ve basit bir sekilde galistirmak amaciyla, kontrol cihazi kablo baglantilarinin ve
konfigurasyonunun nasil yapilacagini agiklamaktadir. Bu belge, kontrol cihaziyla birlikte verilir.

Haberlesme kilavuzlari: Modbus, CANopen, ...

Bu kilavuzda; montaj, bara veya aga baglanti, sinyal verme, diagnostik ve haberlesmeye 6zgi parametrelerin konfiglirasyonu
aciklanmaktadir.
Ayrica, protokol haberlesme servisleri de agiklanmaktadir.

Haberlesme degiskenleri kilavuzu

Haberlesme degiskenleri kilavuzunda, hiz kontrol cihazi kontrol prosesleri ve haberlesme veriyollari Gzerinden erisim saglanabilen hiz
kontrol cihazi deg@iskenleri agiklanmaktadir: Modbus, CANopen, ...
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Ayarlama adimlan

KURULUM

1. Kontrol cihazini alin ve inceleyin
O Etiket Gzerindeki katalog numarasinin, satin alma siparisi Uzerindeki
numarayla ayni olup olmadigini kontrol edin.
O Altivar't ambalajindan c¢ikarin ve tasima sirasinda hasar gorip
gormedigini kontrol edin.

2. Hat gerilimini kontrol edin
O Kontrol cihazi gerilim araliginin hat gerilimine uygun olup
olmadigini kontrol edin (bkz. sayfa 10 ve 11).

3. Kontrol cihazini monte edin

2 - 4 arasindaki
O Kontrol cihazini bu belgedeki talimatlara uygun

adimlar guc olarak monte edin (bkz. sayfa 14).
kapaliyken O Gerekli opsiyonlari kurun (opsiyonlarla ilgili
gergeklestiriimelidir. belgelere bakin).

4. Kontrol cihazi baglantilarini
yapin (bkz. sayfa 17)
O Baglantilarinin gerilime uygun
olmasini saglayarak motoru baglayin.
O Gucun kapali oldugundan emin
olduktan sonra hat beslemesini
baglayin.

AA DANGER
RD OF ELECTRIC}

HAZA

Hock, EXPLOSION,

ORARCFLASH.
vt t5mives.

PROGRAMLAMA

5. Programlama kilavuzuna
basvurun.
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Kurulum - On tavsiyeler

Kontrol cihazini agmadan dnce

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Kazara baglatmayi 6nlemek igin tim lojik girislerin devre digi oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Kontrol cihazini konfigiure etmeden once

iISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI
 Altivar 312 kontrol cihazini monte etmeden veya galistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin.

« Parametre ayarlarinda yapilacak her tirli degisiklik yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

« Parametreleri degistirirken kazara baglatmayi 6énlemek icin tim lojik girislerin devre disi oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Hat kontaktoru

DIKKAT

KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RiSKi
« Filtre kapasitorlerinin erken yipranmasini 6nlemek igin kontaktoru sik sik ¢alistirmaktan kaginin.
* Glg gevrim islemi, 60 saniyeden fazla olmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
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Hiz kontrol cihazi degerleri

Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz

Trifaze gikigl 200/240 V motorlar igin

Motor Gii¢ kaynag (giris) Hiz kontrol cihazi Referans Boyut
(cikis)

Plakada Maks. hat akim 1 Gorlinen  Maks.anma  Nominal Nominal  Maks.
belirtilen glic  (2) glc akim 1 akimda akim gegici
(1) 200 240 3) harcanan (1) akim (1)

V'ta V'ta gue “)
kW HP A A kVA A w A A
0,18 025 3,0 2,5 0,6 10 24 1,5 2,3 ATV312H018M2(5) 3
0,37 0,5 53 4,4 1,0 10 41 3,3 5,0 ATV312H037M2(5) 3
0,55 0,75 6,8 5,8 1,4 10 46 3,7 5,6 ATV312H055M2(5) 4
0,75 1 8,9 7,5 1,8 10 60 4,8 7,2 ATV312H075M2(5) 4
1,1 1,5 12,1 10,2 2,4 19 74 6,9 10,4 ATV312HU11M2(5) 6
156 2 15,8 13,3 3,2 19 90 8,0 12,0 ATV312HU15M2(5) 6
2,2 3 21,9 18,4 4,4 19 123 11,0 16,5 ATV312HU22M2(5) 7

Trifaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz

Trifaze ¢ikigh 200/240 V motorlar igin

Motor Gii¢ kaynag (giris) Hiz kontrol cihazi Referans Boyut
(cikis)

Plakada Maks. hat akimi Goérinen  Maks.anma Nominal Nominal Maks.
belirtilen glic  (2) glc akimi akimda akim gegcici
(1) 200 240 (3) harcanan (1) akim (1)

V'ta V'ta gue “)
kW HP A A kVA A w A A
0,18 0,25 21 1,9 0,7 10 23 1,5 2,3 ATV312H018M3 1
037 05 38 33 1,3 10 38 33 5,0 ATV312H037M3 1
0,55 0,75 49 4,2 1,7 10 43 3,7 5,6 ATV312H055M3 2
0,75 1 6,4 56 2,2 10 55 4,8 7,2 ATV312H075M3 2
1,1 1,5 8,5 74 3,0 10 71 6,9 10,4 ATV312HU11M3 5
15 2 11,1 9,6 3,8 10 86 8,0 12,0 ATV312HU15M3 5
2,2 3 14,9 13,0 5,2 10 114 11,0 16,5 ATV312HU22M3 6
3 3 19,1 16,6 6,6 19 146 13,7 20,6 ATV312HU30M3 7
4 5 24 21,1 8,4 19 180 17,5 26,3 ATV312HU40M3 7
5,5 7,5 36,8 32,0 12,8 23 292 27,5 41,3 ATV312HU55M3 8
7,5 10 46,8 40,9 16,2 23 388 33,0 49,5 ATV312HU75M3 8
11 15 63,5 55,6 22,0 93 477 54,0 81,0 ATV312HD11M3 9
15 20 82,1 71,9 28,5 93 628 66,0 99,0 ATV312HD15M3 9

(1)Bu glc degerleri ve akimlari, slrekli galigma kosullarinda 50°C maksimum ortam sicakligi ve 4 kHz anahtarlama frekansi igin belirlenmistir.
Anahtarlama frekansi 2 - 16 kHz arasinda ayarlanabilir.

4 kHz Gzerinde, asin sicaklik artisinda hiz kontrol cihazi, anahtarlama frekansini dusurecektir. Sicaklik artisi, gic moduliinde bulunan bir sensér
tarafindan kontrol edilir. Bununla birlikte, 4 kHz Gizerinde surekli galisma gerektiginde, nominal kontrol cihazi akiminin degeri disuralmelidir.
Deger kaybi egrileri, 15. sayfada anahtarlama frekansi, ortam sicakligi ve montaj kosullarinin bir islevi olarak gosterilmektedir.
Belirtilen "Maks. muhtemel hat Isc" ile bir hat beslemesindeki akim.

Maks. voltaj (240 V + %10) igin, aciligtaki tepe akimi .

60 saniye igin.

Bu referanslar, opsiyonel bir haberlesme kartina entegre edilmek tizere terminal karti olmadan siparis edilebilir. Referansin sonuna bir
B harfi ekleyinOrnek: ATV312HU11M2 yerine ATV312HU11M2B gelir.

(2
3
(4
5

== = —
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Hiz kontrol cihazi degerleri (devami)

Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V 50/60 Hz

Trifaze Cikish 380/500 V motorlar igin

Motor Gii¢ kaynag (giris) Hiz kontrol cihazi Referans Boyut
(cikis)

Plakada Maks. hat akimi Gorlinen  Maks.anma  Nominal Nominal Maks.
belirtilen glic  (2) gi¢ akimi akimda akim gegici
(1) 380 500 (3) harcanan (1) akim (1)

V'ta V'ta gue “)
kW HP A A kVA A w A A
037 05 22 1,7 1,5 10 32 1,5 2,3 ATV312H037N4(5) 6
0,55 0,75 238 2,2 1,8 10 37 1,9 29 ATV312H055N4(5) 6
0,75 1 3,6 2,7 24 10 41 2,3 3,5 ATV312HO075N4(5) 6
1.1 1,5 4,9 3,7 3,2 10 48 3,0 4,5 ATV312HU11N4(5) 6
1,5 2 6,4 4,8 4,2 10 61 4,1 6,2 ATV312HU15N4(5) 6
22 3 8,9 6,7 5,9 10 79 55 8,3 ATV312HU22N4(5) 7
3 3 10,9 8,3 71 10 125 71 10,7 ATV312HU30N4(5) 7
4 5 13,9 10,6 9,2 10 150 9,5 14,3 ATV312HU40N4(5) 7
5,5 7,5 21,9 16,5 15,0 30 232 14,3 21,5 ATV312HUS55N4(5) 8
7,5 10 27,7 21,0 18,0 30 269 17,0 25,5 ATV312HU75N4(5) 8
11 15 37,2 28,4 25,0 97 397 27,7 41,6 ATV312HD11N4(5) 9
15 20 48,2 36,8 32,0 97 492 33,0 49,5 ATV312HD15N4(5) 9

Trifaze besleme gerilimi: 525...600 V 50/60 Hz
Trifaze Cikish 525/600 V motorlar igin

Motor Gii¢c kaynag: (giris) Hiz kontrol cihazi Referans Boyut
(cikis)

Plakada Maks. hat akimi Goérinen  Maks.anma Nominal Nominal Maks.
belirtilen glic  (2) glc akimi akimda akim gegici
(1) oy 500 3) harcanan (1) akim (1)

V'ta V'ta gue )
kW HP A A kVA A w A A
0,75 1 2,8 24 2,5 12 36 1,7 2,6 ATV312H075S6(6) 6
156 2 4,8 4,2 4,4 12 48 2,7 4,1 ATV312HU15S6(6) 6
2,2 3 6,4 5,6 5,8 12 62 3,9 59 ATV312HU22S6(6) 7
4 5 10,7 9,3 9,7 12 94 6,1 9,2 ATV312HU40S6(6) 7
55 75 16,2 14,1 15,0 36 133 9,0 13,5 ATV312HU55S6(6) 8
7,5 10 21,3 18,5 19,0 36 165 11,0 16,5 ATV312HU75S6(6) 8
11 15 27,8 24,4 25,0 117 257 17,0 25,5 ATV312HD11S6(6) 9
15 20 36,4 31,8 33,0 117 335 22,0 33,0 ATV312HD15S6(6) 9

(1)Bu glc degerleri ve akimlari, slrekli galigma kosullarinda 50°C maksimum ortam sicakligi ve 4 kHz anahtarlama frekansi icin belirlenmistir.
Anahtarlama frekansi 2 - 16 kHz arasinda ayarlanabilir.

4 kHz Gzerinde, asin sicaklik artisinda hiz kontrol cihazi, anahtarlama frekansini disurecektir. Sicaklik artisi, glic moduliinde bulunan bir sensér
tarafindan kontrol edilir. Bununla birlikte, 4 kHz Gizerinde surekli galisma gerektiginde, nominal kontrol cihazi akiminin degeri disuralmelidir.
Deger kaybi egrileri, 15. sayfada anahtarlama frekansi, ortam sicakligi ve montaj kosullarinin bir islevi olarak gosterilmektedir.
Belirtilen "Maks. muhtemel hat Isc" ile bir hat beslemesindeki akim.

Maks. voltaj (500 V + %10, 600 V + %10) icin, acilistaki tepe akimi .

60 saniye igin.

Bu referanslar, opsiyonel bir haberlesme kartina entegre edilmek tizere terminal karti olmadan siparis edilebilir. Referansin sonuna bir
B harfi ekleyin Ornek: ATV312H037N4 yerine ATV312H037N4B gelir.

(6)Bu hiz kontrol cihazinda, ayrica siparis edilmesi gereken bir AC sok bobininin (litfen kataloga bakin) kullaniimasi zorunludur

(2)
3)
4)
®)

BBV46391 04/2009 1"



Boyutlar ve agirliklar

:m

©

)
~

D = G =
C a
ATV312H a b C D G H J K (7] Agirhik
mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) kg (Ib)
018M3, 037M3 72 145 122 6 60 121,5 2x5 18,5 2x5 0,9
(2,83) (5,70) (4,80) (0,24) (2,36) (4,76) (2x0,2) (0,73) (2x0,2) (1,98)
055M3, 075M3 72 145 132 6 60 121,5 2x5 18,5 2x5 0,9
(2,83) (5,70) (5,19) (0,24) (2,36) (4,76) (2x0,2) (0,73) (2x0,2) (1,98)
018M2, 037M2 72 145 132 6 60 121,5 2x5 18,5 2x5 1,05
(2,83) (5,70) (5,19) (0,24) (2,36) (4,76) (2x0,2) (0,73) (2x0,2) (2,31)
055M2, 075M2 72 145 142 6 60 121,5 2x5 18,5 2x5 1,05

(2,83) (5,70) (5,59) (0,24) (2,36) (4,76) (2x0,2) (0,73) (2x0,2) (2,31)

)l
Lo @] :
D = G =
C a

ATV312H a b C D G H J K (7] Agirhik

mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) kg (Ib)
UleM3 105 143 132 6 93 121,5 5 16,5 2x5 1,25

(4,13) (5,63) (5,19) (0,24) (3,66) (4,76) 0,2) (0,65) (2x0,2) (2,76)
U1leM2, U22M3, 107 143 152 6 93 121,5 5 16,5 2x5 1,35
037N4 - U15N4 (4,21) (5,63) (5,98) (0,24) (3,66) (4,76) 0,2) (0,65) (2x0,2) (2,98)
075S6, U15S6e
U22M2, USOM3, 142 184 152 6 126 157 6,5 20,5 4x5 2,35

U22N4 - U40N4, (5,59) (7,24) (5,98) (0,24) (4,96) (6,18) (0,26) (0,81) (4x0,2) (5,18)
U22S6, U40S6
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Boyutlar ve agirliklar (devami)

4xD5
|
=S
®
—
H
b
T 00 y
I T " ne
] o 0] K
D = G =
C a
ATV312H a b (3 D G H J K (7] Agirhk
mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) kg (Ib)
U55M3, U75M3, 180 232 172 6 160 210 5 17 4x5 4,70
U55N4, U75N4,  (7,09) (9,13) (6,77) (0,24) (6,30) (8,27) (0,2) (0,67) (4x0,2) (10,36)
U55S6, U75S6
4x26
I |
(NI ‘ —
(T |
(NI | y
ST b | &
T |
I |
(T
i T = e J| X
D = G =
C a
ATV312H a b C D G H J K (7] Agirhik
mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm(ing) mm (ing) mm(ing) mm(ing) mm (ing) kg (Ib)
D1eM3, 245 329,5 192 6 225 295 7 27,5 4x6 9
D1eN4, (9,65) (12,97) (7,56) (0,24) (8,86) (11,61) (0,28) (1,08) (4x0,24) (19,84)
D1eS6
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Montaj

Montaj ve sicaklik kosullari

Uniteyi + 10° dik aglyla monte edin.

£ Isitma kaynaklari yakinina yerlestirmeyin.
\ % / Sogutma amaciyla gerekli olan havanin unitenin altindan Ustine kadar dolagimini saglamak igin yeterli alan
birakin.
Unitenin éniinde birakilmasi gereken bos alan: 10 mm (0,39 ing) minimum.
c IP20 korumasi yeterli oldugunda, kontrol cihazinin Ust kismindaki havalandirma kapaginin/kapaklarinin asagida
/ ; \ gosterilen sekilde gikartilmasini tavsiye ederiz.
Al

Havalandirma kapaginin gikarilmasi

Ornek ATV312HU11M3

Montaj tipleri

3 tip montaj mimkuandir:

Tip A
montaji:

Havalandirma kapagi takili iken her iki tarafta
bos alan = 50 mm (2 ing). Montaj tipi A, hava
sicakhiginin 50°C'ye (122°F) esit veya daha
az oldugu durumlarda kontrol cihazi
galistirma igin uygundur.

250 mm
2ing

TipB
montaji:

Yan yana monte edilmis kontrol cihazlari,
havalandirma kapagi ¢ikariimaldir (koruma
sinifi IP20 olur).

Tip C '
montaiji: /\

Her iki tarafta bos alan > 50 mm (2 ing).
Havalandirma kapagi, hava sicakliginin
50°C'den (122°F) yliksek oldugu ortamlarda
cikarilmalidir. Koruma sinifi IP20 olur

> 50 mm
2ing

250 mm
2ing

Not: 4 kHz'nin lzerindeki anahtarlama frekanslari ve deder kaybi kosullari igin deder kaybi egrilerine bakin.
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Montaj (devami)

Deger kaybi egrileri

Sicaklik, anahtarlama frekansi ve montaj tipi islevi olarak hiz kontrol cihazi akimi (In) igin deder kaybi egrileri.

I/In
In =100 %
-5%
90 % -10 % -10%
15 %
-20%
809
% 40°C (104°F) montaj tipleri A, B ve C
-25% -259%
70 % =30 %
359 \ 50°C (122°F) montaj tipi C
-35%
50°C (122°F) montaj tipleri A ve B
-45%
50 % S0%
60°C (140°F) montaj tipi C
-55%
40 %
60°C (140°F) montaj tipleri A ve B
-65 %
30 %
Anahtarlama frekansi
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

Orta seviyeli sicakliklar igin (6rnegin, 55°C, 131°F), 2 egri arasindaki dederi hesaplayin.

Hava akisgi

Hiz kontrol cihazlarini panolara monte edecekseniz, asagdidaki tabloda her hiz kontrol cihazi igin verilen de@erlere en azindan esit degerde
bir hava akisi saglayin.

ATV312H Akim degeri

m3/saat ft3/dak

018M2, 037M2, 055M2,
018M3, 037M3, 055M3,
037N4, 055N4, 075N4, U11N4
075S6, U15S6

075M2, U11M2, U15M2
075M3, U11M3, U15M3
U15N4, U22N4
U22S6, U40S6

u22M2,

U22M3, U30M3, U40M3
U30N4, U40N4

U55S6, U75S6

U55M3
U55N4, U75N4 102 60
D11S6

U75M3, D11M3,
D11N4, D15N4 168 99
D15S6

D15M3 216 127

18 11

33 19

93 55
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Montaj (devami)

EMC plakalarinin takiimasi

EMC montaj plakasi: Hiz kontrol cihaziyla birlikte verilir

EMC es potansiyelli montaj plakasini, birlikte verilen 2 vidayi kullanarak ATV312 sogutma blogundaki deliklere asagidaki gizimlerde
gOsterilen sekilde monte edin.

Boyut 1 -4 Boyut5-7 Boyut 9
©
T m
2 vida 2 vida
i g 2]

®

® o ® )
- ®
b\ oo [ o 2 vida 9

2 vida
@ 2 m—
Verilen vidalar: N ® &
EMC kelepgeleri monte edilmesiicin 4 adet M4 vida (kelepgeler ° 0@ ®
birlikte verilmez)
ATV312H Boyut ATV312H Boyut
018M3, 037M3 1 U22M2, U30M3, U40M3, 7
U22N4, U30N4, U40N4,
055M3, 075M3 2 U2256. U40S6
018M2, 037M2 3 U55M3, U75M3, 8
U55N4, U75N4,
055M2, 075M2 4 U55S6. U7556
U11M3, U15M3 5 D11M3, D15M3, 9
U11M2, U15M2, U22M3, 6 Bngg g:ggg
037N4, 055N4, 075N4, U11N4, U15N4, ’
075S6, U15S6

Bara gerilimi 6lgim prosediiru

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu proseduiru gergeklestirmeden 6nce 5. sayfada yer alan “Bagslamadan 6nce” bolimundeki 6nlemleri okuyup anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

DC bara gerilimi 933 Vdc degerini gegebilir. Bu prosediirii gergeklestirirken uygun degerli bir gerilim 6lgme cihazi kullanin. DC bara
gerilimini dlgmek igin:

1. Tudm gug baglantilarini ¢ikarin.
2. DC barasinin yukunin bogalmasi igin 15 dakika bekleyin.
3. DC bara geriliminin 42 Vdc degerinden daha disik oldugundan emin olmak igin PA/+ ve PC/- terminalleri arasindaki gerilimi dlgun.

4. DC bara kapasitorlerinin yiki tamamen bosalmamigsa, yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun. Kontrol cihazinda onarim
yapmayin veya kontrol cihazini ¢alistirmayin.
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Kablo Baglantisi

Oneriler

Giig¢ ve devre koruma
Kontrol cihazi, yiksek kagak akimlar (3,5 mA'nin Gzerinde) ile ilgili dizenlemelere uygun sekilde topraklanmalidir.
Yerel ya da ulusal yasalara gére kacak akim koruma cihazi ile sebeke tarafi korumanin gerekli olmasi durumunda, IEC Standardi 60755'te
aciklanan sekilde tek fazli kontrol cihazlari igin tip A cihaz, g fazli kontrol cihazlari igin ise tip B cihaz kullanin.
Asagidakileri bulunduran uygun bir model segin:
* Yiksek frekans akim filtreleme,

» Acilis sirasinda bos kapasiteden gelen yikin neden oldugu agmayi énlemeye yardimci olan bir zaman gecikmesi.
Zaman gecikmesi 30 mA cihazlarda mumkun degildir; bu durumda istenmeyen agmalara karsi dayanikl cihazlari segin.

Kurulumda birden fazla kontrol cihazi varsa, her bir hiz kontrol cihazi icin bir "rezidiel akim cihazi" saglayin.
Gl kablolarini dustik sevili sinyalli kurulumdaki devrelerden ayri tutun (algilayicilar, PLC'ler, 6lgim cihazi, video, telefon).

Eger kontrol cihazi ile motor arasinda 50 m'den (164 ft) daha uzun kablo kullaniyorsaniz gikis filtreleri ekleyin (lGtfen kataloga bakin).

Kontrol

Kontrol devrelerini gli¢ kablolarindan uzak tutun. Kumanda ve hiz referansi devreleri igin, 25 - 50 mm (1 - 2 ing) arasinda vida adimli ekranli,
bikulmus kablolarin kullaniimasini tavsiye ederiz.

Ekipman Topraklama

Kontrol cihazini yerel ve ulusal yasalarin gereksinimlerine uygun sekilde topraklayin. Kagak akimini sinirlayan standartlarin karsilanmasi
icin minimum 10 mm? kablo boyutu (6 AWG) gerekli olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

» Gug uygulanmadan 6nce kontrol cihazi paneli diizglin sekilde topraklanmalidir.
« Cihazla birlikte gelen toprak baglanti noktasini, agsagidaki sekilde gdsterildigi gibi kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

» Toprak direncinin bir ohm ya da daha az oldugundan emin olun.

« Birden fazla kontrol cihazinin topraklanmasi sirasinda, cihazlarin her biri, sol taraftaki sekilde
gosterildigi gibi dogrudan baglanmalidir.

« Topraklama kablolarini devre halinde veya seri baglamayin.

A UYARI

HATALI KABLO BAGLANTISI UYGULAMALARI

* Cikig terminallerine (U/T1,V/T2,W/T3) giris hatti gerilimi uygulanirsa ATV312 kontrol cihazi hasar gorir.

* ATV312 kontrol cihazina enerji vermeden dnce gi¢ bagdlantilarini kontrol edin.

« Baska bir ATV312 kontrol cihazinin yerine takilmasi durumunda kontrol cihazina gelen kablo baglantilarinin, bu kilavuzdaki kablo
baglanti talimatlarina uygun oldugundan emin olun, sayfa 29.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

A UYARI

YETERSIZ ASIRI AKIM KORUMASI

« Asiri akim koruma cihazlari uygun sekilde koordine edilmelidir.

» Kanada Elektrik Yasasi ve Ulusal Elektrik Yasasi, parga devre korumasi gerektirmektedir. Kurulum kilavuzunda 6nerilen sigortalari
kullanin.

« Kontrol cihazini, kisa devre kapasitesi bu kilavuzun 29. sayfasinda listelenen kontrol cihazi kisa devre akim degerini gegen bir gi¢
besleyicisine baglamayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
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Kablo Baglantisi (devami)

Genel kablo baglanti semasi

ATV312eee0M2
Monofaze besleme

']

.||_(‘5_|

i N
s s ATV312eeeeM3/N4/S6
Trifaze besleme
T CT T T T 1 Analog c¢ikisin lojik ¢ikisi
1) olarak kullaniimasi
(2)
2R el «To] 228 & % 8 o 5 ] 1 1
= 2 2 2FZlEl gy o5 333 33§ } |
} v 2] [ } }
i - P = > O | ! s
- -~ o - | | [S)
% 3 z T 2 3 222 2 1 3 2 24V réle
= -0 ——0O—————Q——f——0O0—O————— ——O——0-—————— Q*Q* —-0-! Lee——o—o—-- veya
b 24’V PLC girigi
I I veya
X-Y mA i i LED
0-10vV |
—
Frenlemedirenci, Referans
kullaniliyorsa potansiyometresi

(1)Sok bobini, kullaniimasi durumunda (monofaze veya trifaze)
(2) Kontrol cihazi durumunun uzaktan gosterimi igin hata rolesi kontaklari
(3)Fren direnci bagliysa [Dec ramp adapt.] (brA) parametresini evet olarak ayarlayin (programlama kilavuzuna bakin).

Not 1: Kontrol cihazi yakinindaki tiim endiiktor devreleri veya ayni devre iizerindeki devrelerde (roleler, kontaktorler, solenoid

valfleri, vb.) parazit bastiricilar kullanin.

Not 2: Bu sema standart ATV312 GrUnleri igindir. Opsiyonel haberlegsme kartlari Griiniin kontrol baglantilarini degistirebilir. Opsiyonel kartlar

ile ilgili ayrintilar icin litfen ilgili belgelere bakin.

ilgili pargalarin segilmesi:
Litfen kataloga bakin.
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Kablo Baglantisi (devami)

Lojik giris anahtari

Bu anahtar (1) baglantiy1 0V, 24 V veya "degisken" de@erine atar.

Gerilimsiz kontaklar PLC transistorii gikisi kullanilarak
I
ATV312ee00 ‘ «Source» konumunu agin ‘ATV3120000
vl i (fabrika ayarr) i
! I
oav SOURCE
LI U ! COM  cLI L

I I ‘

! l (Q) 24\/1 CLI konumunu agin
ATV312eeee i «Sink» konumunu agin \ i ¢

\ |

A w

! CLI
Li com | E
SINK ATV312ee0e

(1) Terminal kartindaki anahtarin yerini belirlemek igin bkz. sayfa 24.

A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

» Sink lojik igin konfiglire edilmis lojik girislerin kazayla topraklanmasini 6nleyin. Kazayla topraklama, kontrol cihazi fonksiyonlarinin
istenmeyen sekilde galismasina neden olabilir.

« Sinyal iletkenlerini, istenmeyen iletken topraklamasina neden olabilecek hasarlara kargi koruyun.

« Uygun kontrol devresi topraklama uygulamalari igcin NFPA 79 ve EN 60204 talimatlarina uyun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
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Kablo Baglantisi (devami)

Gug terminalleri

Glg¢ terminallerine erigim
Terminallere erisim saglamak igin kapagi asagidaki 6rnekte gosterildigi gibi agin.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI.

Terminallerdeki kapak plakasini degistirin ve gl¢ uygulamadan énce kapagi kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
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Kablo Baglantisi (devami)

Gili¢ terminallerinin fonksiyonlari

Terminal Fonksiyon Altivar 312 icin
L Toprak terminali Tdm degerler
R/L1 - S/L2 Gug kaynagdi ATV312eeeelM2
R/L1 - S/L2 - T/L3 ATV312eeeeM3
ATV312eeeeN4
ATV312e000S6
PO DC barasi + kutup Tam degerler
PA/+ Frenleme direncine gikis (+ kutup) Tudm degerler
PB Frenleme direncine ¢ikis Tam degerler
PC/- DC barasi - kutup Tdam degerler

U/m1 - VIT2 - W/T3

Motora ¢ikislar

Tam degerler

Gli¢ terminallerinin diizenlenmesi ve 6zellikleri

DIKKAT

KONTROL CIiHAZININ HASAR GORME RiSKi

* PO ve PA/+ arasindaki baglantiyi kesinlikle gikarmayin.
« Baglantidan ylksek akim gegtiginden, PO ve PA/+ terminallerindeki vidalar her zaman tam olarak sikistirilmis olmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir

ATV312H 018M3 ...

075M3

QD | D |rL1|sL2|TIL3

Po [Par+| PB |PCr-|urmi|vima|wiTy|

ATV312H 018M2 ...

075M2

(]

Stiiug

DD Rt

S/L2

Uygulanabilir e 0 kablo Sikma
kablo boyutu .
ATV312H 1) boyutu (2) momenti
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.ing)
018M3, 037M3 2,5 2,5 0,8
055M3, 075M3 (14) (14) (7,1)
Uygulanabilir e 0 kablo Sikma
kablo boyutu .
ATV312H 1) boyutu (2) momenti
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.ing)
018M2, 037M2 2,5 2,5 0,8
055M2, 075M2 (14) (14) (7,1)

PO [PA/+| PB

Pcl-|urm|vimz|wrs

(1)Kalhn harflerle verilen deger, gtivenligi saglayacak minimum kablo boyutunu géstermektedir.

(2)75°C (167 °F) bakir kablo (nominal kullanim igin minimum kablo boyutu).

BBV46391 04/2009
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Kablo Baglantisi (devami)

ATV312H U11M3 ...U40M3
ATV312H 037N4 ... U40N4
ATV312H 075S6 ... U40S6

ElEEE

) Oh

EEEEEEEE

| O

O]

@)

R/L1

S/L2

TIL3

PO

PA/+

PB

PC/-

pe

urmt|vrrz|wrrs| @

ATV312H U11M2 ... U22M2

S/L2

PO

PB

pcr-[urm1|vima|wirs| @

ATV312H U55M3, U75M3
ATV312H U55N4, U75N4
ATV312H U55S6, U75S6

—_

@]

T

@)

[RiL1]siz|Tis| po [par] PB [Pcr|umr|vm2|wirs

&

Uygulanabilir Onerilen kablo Sikma
kablo boyutu 5 .
ATV312H (1) boyutu (2) momenti
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.in¢)
U11M3, U15M3
U15N4 (14 - 10) (14) (7,1)
07586, U15S6
25-6 3,5 1,2
U22M3 (12 - 10) (12) (10,7)
6 6 1,2
U30M3, U40M3 (10) (10) (10.7)
U22N4, U30N4 25-6 2,5 1,2
U22S6, U40S6 (14 - 10) (14) (10,7)
4-6 4 1,2
U40N4 (12 - 10) (12) (10,7)
Uygulanabilir Onerilen kablo Sikma
kablo boyutu 5 .
ATV312H (1) boyutu (2) momenti
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.in¢)
25-6 3,5 1,2
U11M2, U15M2 (12- 10) (12) (10.7)
4-6 4 1,2
U22M2 (12 - 10) (12) (10,7)
L Onerilen kablo Sikma
kablo boyutu 5 .
ATV312H 1) boyutu (2) momenti
mm2 (AWG) mm2 (AWG)  N:m (Ib.ing)
10-16 10 2,5
UooM3 ®-6) ®) (22.3)
16 16 2,5
U75M3 ’
(6) (6) (22,3)
U55N4, U55S6, 6-16 6 2,5
U75S6 (10 - 6) (10) (22,3)
10 - 16 16 2,5
U75N4 (8-6) (8) (22,3)

(1)Kalin harflerle verilen deger, glivenligi saglayacak minimum kablo boyutunu géstermektedir.
(2)75°C (167 °F) bakir kablo (nominal kullanim igin minimum kablo boyutu).

22
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Kablo Baglantisi (devami)

ATV312H D11M3, D15M3
ATV312H D11N4, D15N4
ATV312H D11S6, D15S6

| @ [RiL1[si2| ] Po [par| P8 [perJurtvmalwirs @ |

Uygulanabilir Onerilen kablo Sikma
kablo boyutu .
ATV312H 1) boyutu (2) momenti
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.in¢)
10-25 25 4,5
D11M3 (8-4) (4) (40,1)
10 - 25 16 4,5
D15M3, D15N4 (8- 4) 6) (40.1)
D11N4, D11S6, 1(2421? 10 4,5
D15S6 (8) (40,1)

(1)Kalin harflerle verilen deger, glivenligi saglayacak minimum kablo boyutunu géstermektedir.
(2)75°C (167 °F) bakir kablo (nominal kullanim igin minimum kablo boyutu).
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Kablo Baglantisi (devami)

Kontrol terminalleri

Kontrol terminallerine erigim

Kontrol terminalleri
anahtari

S > 0
Lojkgiis __ [m]Se288¢ F
konfigiirasyon SINK |QOOO||O
3
O

G/C terminal karti, yerine opsiyonel haberlesme
karti takmak Uzere c¢ikarilabilir. Kartlar ile verilen
kurulum ve kablo baglantisi ayrintilarina bakin.

O

O

O |1ov

O |az
O Olusa | O |r1B
O
Ol |O|us | O [rea
O_ua _O_Cu O |r2c

Olus | O |ric

RJ45
konnektori RJ45

24V
LI

ISTENMEYEN EKIPMAN GCALISMASI

« Kontrol cihazinda gulg¢ varken terminal devresini takmayin veya ¢ikarmayin.
» Terminal devresindeki her tiirlli degisiklik sonrasinda sabitleme vidasinin sikihgini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Asagidakileri yapmadan 6nce terminal devresine dokunmayin:
* hiz kontrol cihazinin giiciiniin kesilmesi,
« giris ve ¢ikis terminallerindeki tim gerilimin kesilmesi.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Kontrol terminallerinin diizenlenmesi

ATV312 Kontrol terminalleri Uygulanabilir kablo boyutu (1) Sikma momenti (2)
mm? (AWG) N'm (lb.in¢)
R1A, R1B, R1C, R2A, R2C 0,75-2,5(18 - 14)

0,5-0,6 (4,4-5,3)
Diger terminaller 0,14 -2,5 (26 - 16)

(1) Kalin harflerle verilen deg@er, glivenligi saglayacak minimum kablo boyutunu géstermektedir.
(2) Maksimum deger Onerilir.
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Kablo Baglantisi (devami)

Kontrol terminallerinin 6zellikleri ve fonksiyonlari

Terminal Fonksiyon Elektriksel 6zellikler
R1A R1 programlanabilir rélesinin ortak * Min. anahtarlama kapasitesi : 5 V —igin 10 mA
R1B nokta C/O kontagi (R1C) * Direng yukiinde maksimum anahtarlama kapasitesi (cos ¢ = 1 ve L/R= 0 ms):
R1C 250V~ ve 30V =icin5A
R2A R2 programlanabilir rélesinin N/A » Enduiktif ylikte maksimum anahtarlama akimi (cos ¢ = 0,4 ve L/R =7 ms):
R2C kontadi 250V~ ve 30V =
icin 1,5 A« Ornekleme siresi 8 msn
* Servis 6mri: Maksimum anahtarlama giciinde 100.000 islem
Minimum anahtarlama glclinde 1.000.000 iglem
COM Analog G/C ortak ov
Al1 Analog giris gerilimi Analog giris 0 + 10 V (maksimum guvenli gerilim 30 V)
* Empedans 30 kQ
* Cozunurldk 0,01 V, 10 bit donustlricu
* Hassasiyet + %4,3, dogrusallik maksimum &lgek degerinin £ %0,2'si
« Ornekleme siiresi 8 msn
» Maksimum 100 m blendajl kablo ile iglem.
10V Referans potansiyometresi igin glig +10 V (+ %8 - %0), 10 mA maksimum, kisa devrelere ve asiri yuke kargi korumali
kaynagi
Al2 Analog giris gerilimi Bipolar analog giris 0 £ 10 V (maksimum guvenli gerilim + 30 V)
Al2 lizerindeki gerilimin + veya - kutuplu olusu ayar noktasi yoniinii, boylece
calisma yoniinii etkiler.
* Empedans 30 kQ
» COzUnurlik 0,01 V, 10 bit + isareti donustirici
» Hassasiyet + %4,3, dogrusallik maksimum &lgek degerinin £ %0,2'si
« Ornekleme siiresi 8 msn
» Maksimum 100 m blendajli kablo ile iglem.
Al3 Analog giris akimi Analog giris X - Y mA. X ve Y, 0 - 20 mA arasinda programlanabilir
* Empedans 250 o
» CozUnurlik 0,02 mA, 10 bit donUsturuci
» Hassasiyet £ %4,3, dogrusallik maksimum 6lgek degerinin + %0,2'si
+ Ornekleme siiresi 8 msn
COM Analog G/C ortak oV
AOV Analog ¢ikis gerilimi AOV Analog ¢ikis 0 - 10 V, minimum ylik empedansi 470 Q
veya veya
AOC Analog ¢ikis akimi AOC Analog ¢ikis X-Y mA. X ve Y, 0 - 20 mA arasinda programlanabilir, maksimum yik
veya empedansi 800 Q
Lojik ¢ikis gerilimi AOC * Cozunurluk 8 bit (1)
AQV veya AOC atanabilir » Hassasiyet + %1 (1)
(biri, ikisi birden degil) * Dogrusallik + %0,2 (1)
« Ornekleme siiresi 8 msn
Bu analog AOC'de ¢ikis 24 V lojik cikis olarak konfigure edilebilir, minimum yik
empedansi 1,2 kQ
(1) Dijital/analog dénusturicinun ozellikleri.
24V Lojik giris gu¢ kayanagi + 24 V kisa devrelere ve asin ylklere karsi korumali, minimum 19V, maksimum
30V
Mevcut maks. musteri akimi 100 mA
L1 Lojik girigler Programlanabilir lojik girigler
LI2 * + 24V gig¢ kaynagi (maks. 30 V)
LI3 * Empedans 3,5 kQ
L4 * Durum 0 eger < 5V ise, durum 1 eger > 11 V ise (LI- ile CLI arasindaki gerilim
LIS farkr)
LI6 + Ornekleme siiresi 4 msn
CLI Lojik girig ortak Bkz. sayfa 19.
RJ45 Haberlesme portu SoMove yazilimi, Modbus ve CANopen agi, uzaga tasinabilir ekran, konfigirasyon
yukleme araglari baglantilari
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Kablo Baglantisi (devami)

Elektromanyetik Uyumluluk (EMC)

ONEMLI: Kontrol cihazi, motor ve kablo ekrani arasindaki yiiksek frekans esdegerli potansiyel toprak baglantisi, topraklama (PE)
iletkenlerini (yesil-sari) her bir Gnitedeki uygun terminallere baglama gerekliligini ortadan kaldirmaz.

ilke ve énlemler
» Kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlari arasindaki topraklarda yuksek frekansl espotansiyellik bulunmahdir.

» Motor igin ekranli kablo kullanirken, bir kablosu motor ile kontrol cihazi arasinda topraklama baglantisi olacak sekilde 4 iletkenli bir
kablo kullanin. Topraklama iletkeninin boyutu, yerel ve ulusal yasalara uygun sekilde secilmelidir. Ekran, her iki ugta topraklanabilir.
Sureklilikte bir kesinti olmamasi sartiyla ekran uzunlugunun bir pargasi veya tamami i¢in metal kanal veya boru kullanilabilir.

» Dinamik Fren (DB) direngleri igin ekranli kablo kullanirken, bir kablosu DB direncinin donanimi ile kontrol cihazi arasinda topraklama
baglantisi olacak sekilde 3 iletkenli kablo kullanin. Topraklama iletkeninin boyutu, yerel ve ulusal yasalara uygun sekilde segilmelidir.
Ekran, her iki ugta topraklanabilir. Sureklilikte bir kesinti olmamasi sartiyla ekran uzunlugunun bir pargasi veya tamami igin metal
kanal veya boru kullanilabilir.

» Kontrol sinyalleri igin ekranli kablo kullanirken, kablonun birbirine yakin ekipmanlari bagliyor olmasi ve topraklamanin birbirine bagl
olmasi durumunda, ekranin her iki ucu topraklanabilir. Eger kablo, farkli bir topraklama potansiyeline sahip olabilecek bir ekipmana
bagliysa, yuksek akimin ekrandan akmasini engellemek amaciyla tek ugtaki ekrani topraklayin. Topraklanmamis ugtaki ekran, daha
yuksek frekansli parazit igin bir yol yaratmak amaciyla bir kapasitor (6rnegin: 10 nF, 100 V veya daha yulksek) ile topraga baglanabilir.
Kontrol devrelerini gii¢ devrelerinden uzak tutun. Kontrol ve hiz referansi devrelerinde, 25 - 50 mm (1 ve 2 ing) arasinda vida adiml,
ekranli, bukulmus kablolarin kullaniimasini tavsiye ederiz. Kontrol devrelerini gli¢ devrelerinden uzak tutun. Kontrol ve hiz referansi
devrelerinde, 25 - 50 mm (1 ve 2 ing) arasinda vida adimli, ekranl, biikiilmas kablolarin kullaniimasini tavsiye ederiz.

» Gug kaynagi kablosu (hat beslemesi) ve motor kablosu arasindaki boglugun maksimum olmasini saglayin.
* Motor kablolari en az 0,5 m (20 ing) uzunlukta olmalidir.
» Hiz kontrol cihazi ¢ikiginda parafudurlar veya gii¢ faktoru dizeltme kapasitorleri kullanmayin.

» Ek bir giris filtresi kullanilirsa filtre, kontrol cihazina miimkiin oldugunca yakin monte edilmeli ve ekransiz bir kablo araciligiyla
dogrudan hat beslemesine baglanmalidir. Kontrol cihazi tGizerindeki 1 baglantisi, filtre ¢ikis kablosu tizerinden olacaktir.

» Opsiyonel EMC plakasinin kurulumu ve IEC 61800-3 standardinin karsilanmasi ile ilgili talimatlar icin “EMC plakalarinin takilmasi”
adl bolime ve EMC plakalariyla birlikte verilen talimatlara bakin.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

« Metal kablo rakorlarinda ve topraklama kelepgelerinin altinda topraga baglandiklari yer disinda kablo ekranini soymayin.
« Ekranin, elektrikli bilesenlerle temas etme riski bulunmadigindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
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Kablo Baglantisi (devami)

Opsiyonel EMC plakasi kurulum semasi ve talimatlari (6rnekler)
Montaj, kontrol cihazi boyutuna baglidir. Asagidaki tabloda referansa gore boyutlar verilmigtir.

Boyut 1 Boyut 2 Boyut 3 Boyut 4 Boyut 5 Boyut 6 Boyut 7 Boyut 8 Boyut 9
HO018M3, HO55M3, HO18M2, HO55M2, HU11M3, HU11M2, HU22M2, HU55M3, HD11M3,
HO37M3 HO75M3 HO37M2 HO75M2 HU15M3 HU15M2, HU30M3, HU75M3, HD15M3,

HU22M3, HU40M3, HU55N4, HD11N4,
HO37N4, HU22N4, HU75N4, HD15N4,
HO55N4, HU30N4, HU55S6, HD11S6,
HO75N4, HU40N4, HU75S6 HD15S6
HU11N4, HU22S6,

HU15N4, HU40S6

HO758S6,

HU15S6

Boyutlar 1 - 4 Boyut 5 -7 Boyut 8 Boyut 9

o 0= W

1. Semada gosterilen sekilde kurulacak olan EMC plakasi, kontrol cihazi ile birlikte verilir.
2. Altivar 312
3. Ekransiz gug kaynagi telleri veya kablo
4. ROole kontaklar igin ekransiz kablolar.
5. 6, 7 ve 8 kablolarinin ekranlarini kontrol cihazina miimkin oldugunca yakin baglayin ve topraklayin:
- Ekrani g¢ikartin.
- Bunlari plaka 1'e baglamak igin ekranlarin ¢ikartildigi yerlerde uygun boyda paslanmaz gelik kablo kelepgeleri kullanin ve plakaya
baglayin.
Elektrik kontagdini iyilestirmek igin ekran, metal plakaya siki bir sekilde kelepgelenmelidir.
6. Motor baglantisi igin her iki ugta ekrani topraga baglanmis ekranl kablo.
Ekran sirekli olmali ve orta terminaller EMC ekranh metal kutularda bulunmalidir.
0,18 - 1,5 kW kontrol cihazlarinda anahtarlama frekansinin 12 kHz'den ylksek olmasi durumunda disiik dogrusal kapasitansl kablolar
kullanin: maksimum 130 pF (picoFarad) / metre.
7. Kontrol/sinyal kablolarini baglamak igin ekranli kablo.
Birden fazla iletken gerektiren uygulamalar igin kiigiik kesitli kablolar kullanin (0,5 mm?2, 20 AWG).
Ekran, her iki ugtan topraga baglanmalidir. Ekran siirekli olmali ve orta terminaller EMC ekranli metal kutularda bulunmalidir.
8. Frenleme direnci baglantisi igin ekranli kablo (kullaniliyorsa).
Ekran sirekli olmali ve orta terminaller EMC ekranli metal kutularda bulunmalidir.
Not:

» EKk bir giris filtresi kullanildiginda kontrol cihazinin altina monte edilmeli ve ekransiz bir kablo lizerinden hat beslemesine dogrudan
baglanmalidir. Kontrol cihazi tizerindeki 3 baglantisi bu durumda filtre ¢ikis kablosu tizerinden olacaktir.

» Kontrol cihazi, motor ve kablo ekrani arasindaki YF esdegerli potansiyel toprak baglantisi, PE toprak iletkenlerini (yesil-sari) her bir
Unitedeki uygun terminallere baglama gerekliliini ortadan kaldirmaz.
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Kablo Baglantisi (devami)

Bir IT sisteminde ¢aligsmasi
IT sistemi: Yalitimli veya empedans toprakli nétr.

ATV312eeeeM2 ve ATV312e@00N4 kontrol cihazlarinda dahili bir EMC filtresi bulunur. Bunun sonucu olarak, topraga kagak akim s6z
konusudur. Kacak akim tesisat (rezidiel akim cihazi veya digerleri) ile uyumluluk sorunlari yaratiyorsa IT jumper' agarak kacak akimi
azaltabilirsiniz. Bu konfigiirasyonda EMC uyumlulugu garanti edilmez.

Dogrusal olmayan yuklerle uyumlu bir kalici yalitim monitori kullanin (6rnegin Merlin Gerin tip XM200).

ATV312H 018M2 - U22M2 ve ATV312H 037N4 - U40N4:

Toprak terminalinin solundaki jumper'i asagida gosterildigi sekilde cikartin.

@

—~ Normal
(filtre bagl)
L
N
\ IT sistemi
I’ (filtre gikariimig)

¥

)

ATV312H U55N4 - D15N4:

Glg terminallerinin Gstlinde solda olan kablo etiketini agagida gosterildigi sekilde hareket ettirin (6rnek: ATV312HU55N4):

IT sistemi
(filtre gikariimig)

119
of

Normal
(filtre bagl)
(fabrika ayari)
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Kontrol listesi

Programlama, montaj, basitlestiriimis kilavuz ve katalogdaki givenlik bilgilerini dikkatle okuyun. Kontrol cihazini ¢alistirmadan 6nce
mekanik ve elektrik kurulumu ile ilgili asagidaki hususlari kontrol edin; kontrol cihazini daha sonra kullanin ve galigtirin.
Belgelerin tamami i¢in bkz. www.schneider-electric.com.

1. Mekanik kurulum

» Kontrol cihazi monta;j tipleri ve ortam sicakligi ile ilgili 6neriler (bkz. Montaj talimatlari, sayfa 14.)
+ Kontrol cihazini belirtilen sekilde dikey olarak monte edin (bkz. Montaj talimatlari, sayfa 14).
» Kontrol cihazi, 60721-3-3 standardi ile belirlenen ortamlara uygun sekilde ve katalogda tanimlanan seviyeler dahilinde kullaniimalidir.

» Uygulamaniz igin gerekli olan opsiyonlari monte edin (bkz. katalog).

2. Elektrik kurulumu

» Kontrol cihazini topraga baglayin (bkz. Ekipman Topraklama, sayfa 17).

 Girig gucu geriliminin kontrol cihazi nominal gerilimi ile ayni oldugundan emin olun ve hat beslemesini, 18. sayfadaki gizimde
gosterilen sekilde baglayin.

» Uygun giris glict sigortalarinin ve devre kesicinin kullanildigindan emin olun.

» Kontrol terminallerinin kablo baglantilarini gereken sekilde yapin (bkz Kontrol terminalleri, sayfa 24). Gug¢ kablosunu ve kontrol
kablosunu EMC uyumluluk kurallarina gére ayirin.

* ATV312ee00M2 ve ATV3120000N4 araliginda EMC filtresi bulunur. Kacak akim, 28. sayfadaki Bir IT sisteminde Calismasi
paragrafinda agiklandigi gibi IT jumper'lar kullanilarak azaltilabilir.

* Motor baglantilarinin dogru gerilime karsilik geldiginden emin olun (yildiz, delta).

3. Kontrol cihazinin kullanimi ve ¢alistiriimasi (programlama kilavuzuna bakin)

« Kontrol cihazini galistirin. ilk calistirmada [Standard mot.freq] (bFr) gériilecektir. & F ~ frekansi (fabrika ayari 50 Hz) tarafindan
belirlenen frekansin motor frekansina uygun olup olmadigini kontrol edin.

+ [k galistirmada & F - 'nin ardindan [Ref.1 channel] (Fr1) ve [2/3 wire control] (tCC) parametreleri goriiliir. Bu parametreler, cihazin
lokal olarak kontrol edilmesi i¢in ayarlanmaldir; bkz. programlama kilavuzu «Kontrol cihazinin yerel olarak kontrol edilmesi» sayfasi.

» Daha sonraki galistirmalarda HMI'da ~ d Y gérintulenecektir.

» [Restore config.] (FCS) islevi, kontrol cihazini fabrika ayarlarina resetlemenizi saglar.

BBV46391 04/2009 29



Bakim

Servis

Altivar 312, herhangi bir 6nleyici bakim gerektirmez. Ancak asagidaki kontrollerin diizenli olarak yapilmasi tavsiye edilmektedir:
» Baglantilarin durumunu ve sikiligini kontrol edin.
« Unite etrafindaki sicakhgin kabul edilebilir seviyede ve havalandirmanin etkili oldugundan emin olun. Fanlarin ortalama kullanim
omri: 10 yil.
» Kontrol cihazinin tozunu alin.
* Uygun fan galigmasi saglayin.
» Kapaklarda fiziksel hasar olup olmadigini kontrol edin.

Bakim konusunda yardim, algilanan hata ekrani
Kurulum veya ¢alisma sirasinda bir sorun yasanirsa ortam, montaj ve baglantilara iliskin tavsiyelerin uygulanmis oldugundan emin olun.

Algilanan ilk hata kaydedilir ve ekranda yanip sénerek gorintilenir: kontrol cihazi kilitlenir ve durum rélesi (R1) kontagi acilir.

Algilanan hatanin silinmesi

Resetlemeye izin vermeyen bir hata durumunda suriicinin gug kaynagdi baglantisini kesin.
Ekranin tamamiyla kapatiimasini bekleyin.

Algilanan hatanin nedenini tespit edin ve dizeltin.

Hiz kontrol cihazina yeniden gui¢ verin.

Hata kaynagi duzeltildiyse, algilanan hata gérinmeyecektir.

Resetlenemeyen bir algilanan hata olmasi durumunda:

- Kontrol cihazina giden glicu kesin.

- DC bara kapasitérlerinin yiikiiniin bosalmasi igin 15 DAKIKA BEKLEYIN. Ardindan, DC geriliminin 42 V degerinden daha az
oldugundan emin olmak igin 16. sayfadaki “Bara Gerilimi Olgiim Prosediirii’nii uygulayin. Kontrol cihazi LED'leri, DC bara
geriliminin olmadiginin géstergesi degildir.

- Algilanan hatayi bulun ve giderin.

- Algilanan hatanin diizeltildiginden emin olmak igin kontrol cihazina tekrar gii¢ verin.

Bazi algilanan hatalar, neden ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme icin programlanabilir.
Bu algilanan hatalar ayrica, kontrol cihazi gict kapatilip agilarak veya lojik giris ya da kontrol biti yoluyla resetlenebilir.

Gosterge meniisii

Gdsterge menusunu, algilanan hatalarin nedenlerini bulmada yardim olarak kontrol cihazi durumunu ve gegerli degerlerini géstermek igin
kullanin.

Yedek parcgalar ve onarimlar
Servis yapilabilir uriin: yedek parcalarin degistiriimesi icin kataloga bakin.

Uzun siireli depolamanin ardindan izlenecek prosediir

A UYARI

ILK ACILISTA PATLAMA RiSKi

Uzun sureli depolama sonrasinda kapasitorlerde sorun olabilir. 2 ila 3 yillik bir depolama siresinin ardindan:
* L1, L2 ve L3 arasina baglanmis bir AC besleme degiskeni kullanin
» Asagidakileri saglamak igin AC besleme gerilimini yikseltin:

- 30 dakika sureyle nominal gerilimin %25'i

- 30 dakika sureyle nominal gerilimin %50'si

- 30 dakika sureyle nominal gerilimin %75'i

- 30 dakika sureyle nominal gerilimin %100'G

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
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Kisa devre degeri ve parca devre korumasi

UL ve CSA gereksinimleri i¢in dnerilen sigorta degerleri

Referans Gerilim Girigdayanimi Cikis kesinti Muhafaza Parca Devre Deger

(Y) degeri (1) degeri (X)(2) Kapsama degeri korumasi (22)

(3) (z1)
(Tip 1)
ATV312H018M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 6
ATV312H037M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312H055M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312H075M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU11M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU15M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU22M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 30
ATV312H018M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 3
ATV312H037M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 6
ATV312H055M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312H075M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312HU11M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU15M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU22M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU30M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 25
ATV312HU40M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 35
ATV312HU55M3X 200-240 22 22 22 Sinif J Sigorta 50
ATV312HU75M3X 200-240 22 22 22 Sinif J Sigorta 60
ATV312HD11M3X 200-240 22 22 22 Sinif J Sigorta 80
ATV312HD15M3X 200-240 22 22 22 Sinif J Sigorta 110
ATV312H037N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 3
ATV312H055N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 6
ATV312HO075N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 6
ATV312HU11N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 10
ATV312HU15N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 10
ATV312HU22N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU30N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU40N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU55N4 380-500 22 22 100 Sinif J Sigorta 30
ATV312HU75N4 380-500 22 22 100 Sinif J Sigorta 35
ATV312HD11N4 380-500 22 22 100 Sinif J Sigorta 50
ATV312HD15N4 380-500 22 22 100 Sinif J Sigorta 70
ATV312H075S6X 575-600 5 22 22 Sinif J Sigorta 6
ATV312HU15S6X 575-600 5 22 22 Sinif J Sigorta 6
ATV312HU22S6X 575-600 5 22 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312HU40S6X 575-600 5 22 22 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU55S6X 575-600 22 22 22 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU75S6X 575-600 22 22 22 Sinif J Sigorta 25
ATV312HD11S6X 575-600 22 22 22 Sinif J Sigorta 35
ATV312HD15S6X 575-600 22 22 22 Sinif J Sigorta 45
_Z 2 Maksimum Degerinde _ Z 1____ ile Korundugunda ___Y___ Volt Maksimum ve En Fazla ___X__ rms Simetrik Amper

Dagitimi Yapan Devre Uzerinde Kullanim igin Uygun.

(1) Girig dayanimi degeri, Uriiniin termik olarak tasarlanmis oldugu degerdir. Bu seviyenin lizerinde beslemenin s6z konusu oldugu bir
kurulumda, bu seviyeyi karsilamak icin ek endiktans gerekir.

(2) Cikis kesinti degeri, dahili dijital kisa devre korumasina dayanir. Bu, parga devre korumasi saglamaz. Parca devre korumasi, Ulusal
Elektrik Yasasi ve diger yerel yasalara uygun sekilde saglanmahdir. Bu, kurulum tipine baghdir.

(3) Pano Kapsama Degeri, dahili bilesenlerdeki arizalarin belirli bir pano yapisinin diginda herhangi bir sok, alev, yangin ve patlama
tehlikesi olusturmayacagi, 6zel Parga Devre Korumasi ile kontrol cihazi giris terminallerindeki maksimum giris kisa devre akimidir. Cesitli
kombinasyonlar ilave belgelerde gosterilmistir.
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